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Avsedd anvandning
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1Sakerhetsanvisningar

VIKTIGT

LAS NOGGRANT FORE ANVANDNING
SPARA DENNA GUIDE FOR FRAMTIDA REFERENS

1.1 Allmanna sakerhetsanvisningar

1.
2.

10.

n

12.

13.

14.

15.

L&s och forstd alla anvisningar noggrant innan roboten anvands.
Anvand endast roboten med de delar och tillbeh6r som rekommenderas av Mammotion.

Roboten far inte anvandas av barn, personer med nedsatt fysisk, sensorisk eller mental
férmaga, eller med bristande erfarenhet eller kunskap, eller personer som inte har last
dessa anvisningar. Lokala restriktioner kan begrénsa operat6rens alder.

Lat INTE barn befinna sig i ndrheten av roboten eller leka med den medan den &r i drift.
Anvénd roboten ENDAST i omraden dar méanniskor &r medvetna om dess narvaro.

Ga alltid medan roboten styrs manuellt via Mammotion-appen - spring aldrig. Var forsiktig
i sluttningar och garantera ett korrekt fotfaste och balans.

Endast individer som ar myndiga dar de ar bosatta rekommenderas att anvanda roboten.
R6r INTE vid delar i rorelse, sasom skéarskivan, tills all rérelse har upphort.

Om roboten anvénds i omraden dit allmanheten har d&tkomst ska varningsskyltar placeras
runt arbetsomradet med féljande text: “Varning! Automatisk grasklippare! Hall dig borta
fran roboten! Hall barn under uppsikt!”

Lat INTE roboten kdras utan uppsikt om det finns husdjur, barn eller personer i nérheten.
Bar robusta skor och langbyxor medan roboten anvands.

Upprétta inte arbetsomraden eller korridorer 6ver allmadnna gangvégar for att férhindra
skador pa roboten och olyckor med fordon och personer.

Anslut INTE en skadad kabel och vidrér den INTE férran den &r bortkopplad fran eluttaget.
Om kabeln skadas under anvandning ska kontakten kopplas bort fran eluttaget. En sliten
eller skadad kabel 6kar risken for elektrisk stot och ska bytas ut av en behdorig tekniker.

For att undvika skador pa sladdar och roboten ska du halla férlangningssladdar borta fran
rorliga delar som &r farliga, sdsom skarblad.

Utfér INGA modifieringar pa roboten. Modifieringar kan stéra robotens funktion, vilket kan
leda till allvarliga personskador och/eller materiella skador, eller upphava garantin.
Anvand endast delar och tillbehor som ar godkanda av Mammotion.



16. Tryck omedelbart pad knappen STOPP om roboten ger ifran sig ett onormalt ljud eller

indikerar ett larm.

17. Kontrollera regelbundet att robotens alla delar fungerar normalt.

1.2 Sakerhetsanvisningar for laddningsstationen

1.

2.

Placera INTE laddningsstationen péa en plats dar folk kan snubbla 6ver den.
Placera INTE laddningsstationen pa en plats dar det finns risk for stillastadende vatten.

Anvand endast den officiella laddningsstationen for att ladda roboten. Felaktig
anvandning kan leda till elektrisk st6t, Gverhettning eller Idckage av fratande vatska fran
batteriet. Om elektrolytldckage uppstar och den fratande vatskan kommer i kontakt med
dina 6gon ska du spola rent med vatten eller ett neutraliserande medel och uppsoka
sjukvard.

Garantera ett avstand pa minst 60 cm mellan brannbara material och laddningsstationen
eller tillbehor. Funktionsfel eller éverhettning kan utgdra brandrisk.

For anvandare i USA/Kanada: Om nataggregatet monteras utomhus ska du anvanda ett
tackt jordfelsbrytaruttag (RCD) av klass A med ett vaderbestandigt holje. Risk for elektrisk
stét kan uppsta om det monteras felaktigt.

1.3 Sakerhetsanvisningar for grasklippning

1.

Hall hander och fotter borta frdn skarbladen. Stick INTE in handen under eller néra
roboten medan den &r paslagen.

Lyft eller flytta INTE pa roboten nér den ar paslagen.

For att férhindra skador pa bladen ska du ta bort stenar, grenar, verktyg, leksaker och
andra féremal fran grasmattan fére anvandning.

Placera INGA féremal ovanpa roboten och laddningsstationen.
Anvand INTE roboten om STOPP-knappen inte fungerar.

Undvik kollisioner med méanniskor eller djur. Stoppa roboten omedelbart om nagon eller
nagot kommer i dess vag.

Stang alltid av roboten om den inte anvands.

Anvand inte roboten samtidigt som popup-sprinklers ar i drift och undvik att skapa en
korridor dar sprinklers ar installerade.

Anvéand INTE roboten i stillastdende vatten eller under kraftigt regn.



1.4 Sakerhetsanvisningar for batteriet

Om litiumjonbatterier hanteras felaktigt kan de explodera eller fatta eld. Undvik att batterier
demonteras, Kkortsluts, utsatts for vatten, placeras i Oppen eld eller utsatts for hoga
temperaturer. Hantera varsamt och undvik all mekanisk eller elektrisk inverkan. Forvara
batterier borta fran direkt solljus.

1. Anvand endast den officiella laddningsstationen och nataggregatet. Icke kompatibla
laddare kan orsaka elektrisk stot eller dverhettning.

2. Forsok INTE att reparera eller modifiera batterierna. Reparationer kan leda till allvarliga
personskador pa grund av explosion eller elektrisk stét. Om en lacka uppstar ar de
elektrolyter som frigors bade fratande och giftiga.

3. Roboten innehaller batterier som endast ska bytas ut av en behdrig tekniker.



2 Inledning

2.1 LUBA 3 AWD-konfiguration

LUBA 3 AWD finns i foljande konfigurationer:

Produkt

LUBA 3 AWD 1500

LUBA 3 AWD 1500H

LUBA 3 AWD 3000

LUBA 3 AWD 3000H

LUBA 3 AWD 5000

LUBA 3 AWD 5000H

Konfiguration

Robot

Laddningsstation

EU- och UK-modeller:

Robot

Laddningsstation

AU- och NA-modeller:

Robot
Laddningsstation

RTK-referensstation



2.2 Produktoversikt

Vy ovanifran

1. STOPP-knapp

3. 360° LiDAR-modul

5. Kompletterande belysning
7. Frémreindikator

9. Sido-LED

10.

Regnsensor
Visionsmodul
Stotfangare
Handtag

Kontroller




Kontroller

Knapp

STOPR

Beskrivning

Hall nedtryckt for att sl& pa eller stdnga av roboten.
Tryck tva ganger for att sdnka skérskivan helt fr rengdring.
Tryck tva ganger for att Idsa upp endast roboten efter ett nédstopp.

Tryck for att stoppa i en nddsituation.

e Tryckifoljd for att fortsatta med anvandningen.

o Hall nedtryckt i 5 sekunder, tryck sedan pa ™ for att aktivera
snabbgrasklippning. Se 4.1Snabbgrdsklippning for mer information.

Tryck i foljd for att skicka roboten till laddningsstationen.



Vy underifran
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N. Skarblad 12. Skarskiva
13. Infrardd mottagare 14. Laddningsplatta
15. Omni-hjul 16. Bakhjul

17. Sakerhetsnyckel



Laddningsstation och RTK-referensstation

0
[} li o
(3]
1. RTK-referensstationens LED 2. Radioantenn
3. Regnskydd 4. Laddningsstationens LED

5. Laddningskontakt



Koder for LED-indikatorer

Robot
Indikator Farg
Fast rott
Blinkar rott
Blinkar langsamt
rott
Sido-LED
Blinkar snabbt rott
Slackt
Laddningsstation
Indikator Farg
Blinkar gront
Fast gront
LED
Fast rott
Slackt

Beskrivning

Roboten fungerar korrekt.

e (OTA-uppdatering pagar.

e Roboten laddar.

o STOPP-knappen har aktiverats.

e Svagt batteri.
Roboten har fastnat.

e Sakerhetsnyckeln ar inte korrekt installerad.

e Roboten har lyfts, lutats eller valts over.

e Ettfel har uppstattirobotens system.

® Robotens system kunde inte uppdateras.

® Roboten ar avstangd.

® Roboten arinaktiverad.

® Robotenssido-LED ar slackt i appen.

® Robotens manuella styrningslage anvands men ar
for narvarande inaktivt.

Beskrivning

Roboten ar dockad i laddningsstationen.

Roboten ar inte i laddningsstationen.

Fel pa laddningsstationen.

Ingen stromforsorjning.



RTK-referensstation

Indikator Farg
Blinkar blatt

Blinkar gront

Fast gront
LED
Fast blatt
Slackt
Fast rott
2.3 Produktsymboler

Beskrivning
RTK-referensstationen uppdateras.
RTK-referensstationen startas.

Positioneringslaget ar satt till Antenn Gver datalank och
fungerar ok.

Positioneringslaget ar satt till Antenn dver internet och
fungerar ok.

o | okaltid ar mellan 18:00 och 8:00.

® Ingen stromforsorjning.

Funktionsfel pa RTK-referensstationen.

Ga igenom dessa symboler som finns pa produkten och Iar kdnna deras betydelse:

nvand det avtagbara nataggregatet
DI 1C  anvandd bara na
TS-A210-2807501 TS-A210-2807501/E210-1C280750M6.

E210-1C280750M6

DL IC

Anvand det avtagbara nataggregatet TS-A012-1201002.

TS-A012-1201002

C€ Den har produkten efterlever tillampliga EU-direktiv.

Tillverkad i Kina Den har produkten ar tillverkad i Kina.

E Den hér produkten far inte kasseras som vanligt hushallsavfall.

Sakerstall att produkten atervinns enligt krav i lokal lagstiftning.

‘ .. o .
v:; Den har produkten kan atervinnas.

T Hall produktférpackningen torr.

-10-
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Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.

B BP

-
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Tack INTE oéver produktférpackningen.

Vénd INTE pa produktférpackningen.

Den hér produkten ar 6mtalig.

Trampa INTE pa produkten eller dess forpackning.

Apparat klass Ill.

VARNING - ror INTE vid de roterande bladen.

VARNING - 18s bruksanvisningen innan maskinen anvands.

VARNING - hall dig pa sékert avstand fran maskinen nar den &r i drift.

VARNING - ta bort blockeringsanordningen innan du arbetar pa eller
lyfter maskinen.

VARNING - sitt INTE pa maskinen.

-1 -



3 Komma igang

3.1 Montera roboten

1. Draforsiktigt ut kontakten fran framsidan av roboten och anslut den till stétfangaren.

2. Hall sidoknapparna nedtryckta for att fasta stétfangaren pa plats. Se till att den frémre
indikatorn ar vand uppat.

3. Anvédnd den medféljande Phillips-skruvmejseln for att installera och dra at de tva
skruvarna.

-12 -



4. Placeraroboten upp och ner paen mjuk, ren yta - var noga med att inte skada
LiDAR-modulen - och installera sidostétfangarna. Dra at skruvarna med den
medfdljande insexskruvmejseln.

-13 -



3.2 Installera laddningsstationen

Valja en plats for laddningsstationen

Laddningsstationen ar dar roboten dockar och laddar. For att sakerstalla en smidig drift ska
installationsomradet uppfylla féljande villkor:

e Planyta: Omradet bor vara fritt fran stora gupp, sluttningar eller stenar.
e Narliggande stromkalla: Ett |attillgangligt eluttag kravs for att driva laddningsstationen.

e Tomma omgivningar: Inga hinder (som trad eller hus) far finnas inom 1.5 meter till vanster,
hoger eller framfor laddningsstationen.

o Nara grasmattans kant: Installera laddningsstationen nara grasmattans kant for korrekt
positionering. Om du har mer an en grasmatta rekommenderas det att placera
laddningsstationen mellan dem for optimala resultat.

W1

-14 -



Montera laddningsstationen

1. Fastregnskyddet.

2. Anvand de medféljande fyra palarna for att fasta laddningsstationen pa den valda platsen.
Sakerstall att laddningsstationen ar riktad mot grasmattan.

Om laddningsstationen monteras pa en betongyta ska den sakras med |
expansionsbultar (medféljer ej). ’

Wi W

Wi Wi

Wi
Wi Wi Wi w !

Wi
Wi

-15 -



3. Anslut laddningsstationens kabel (den langre) till laddningsstationens nataggregat.

4. Anslut laddningsstationens nataggregat till vagguttaget. Fast kabeln med de medféljande
kabelpinnarna.

5. Docka roboten pa laddningsstationen for att bérja laddningen. LED-lampan péa sidan blir
rod nar roboten ar korrekt dockad.

-16 -



3.3 Installera RTK-referensstationen

Valja en plats for RTK-referensstationen

RTK-referensstationen tillhandahaller positionsbestdmning av hég precision fér roboten. Den
tar emot satellitsignaler och skickar korrigeringsdata i realtid till roboten. For att sakerstalla en
smidig drift ska installationsomradet uppfylla féljande villkor:

Oppet omrade: Omradet bér ha fri sikt mot himlen.
Narliggande stromkalla: Ett |attillgangligt eluttag kravs.
Stark Wi-Fi-signal: 2,4 GHz-natverk stdds.

Tomma omgivningar: Hall ett avstand pa minst 3 meter mellan RTK-referensstationen
och alla vaggar eller trad.

-17 -



Montera RTK-referensstationen

1. Monteraihop de tvd monteringsstangerna och palen med tre utsprang.

@

-18 -



3. DraRTK-referensstationens kabel genom monteringsstangen.

4. Montera RTK-referensstationen pa monteringsstangen.

5. Installera RTK-referensstationen nara laddningsstationen. Se till att den sitter ordentligt.

-19 -



6. Anslut RTK-referensstationens kabel och laddningsstationens kabel (den kortare).

7. Anvand kabelhallarna och kabelpinnarna for att sékra kablarna ordentligt pa plats.

3.4 Ladda ner Mammotion-appen

Skanna QR-koden for att ladda ned Mammotion-appen fran en Android- eller Apple-appbutik,
eller sok efter Mammotion i dessa butiker.

Nar appen har installerats ska du registrera dig och logga in. Under anvandningen kan appen
be om atkomst till Bluetooth, plats och lokalt n&tverk. Vi rekommenderar att ovanstaende
atkomster beviljas fér optimal anvéndning. L3s vart integritetsavtal f6r mer information. Ga till
Mammotion-appen >Jag > 0m Mammotion > Integritetsavtal.

-~ [
Tryck pa 7 eller . pa inloggningssidan for att fortsdtta och logga in med ett
tredjepartskonto. Mammotion-appen har nu stod for inloggning med Google- och Apple-
konton.

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Varumarkesmeddelande:

5 @ lkonen " *2 " &r ett varuméarke som tillhér Google LLC. lkonen "®" &r ett varumarke !
' som tillhor Apple Inc. Alla varumarken som namns i denna bruksanvisning tillhor
respektive agare. '



3.5 Konfigurera produkten

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

@ e Hallett avstand pa hdgst 3 meter mellan din telefon och roboten.

e Om duanvander mobila data éver 4G kan du hoppa dver konfigurationen av
Wi-Fi. Vi rekommenderar dock att du ansluter till Wi-Fi for optimal prestanda.

................................................................................................................................

1. Tryck pa + for att Iagga till din robot och/eller RTK-referensstation.
2. Foljanvisningarna pa skarmen for att Idnka din produkt och ansluta till ditt Wi-Fi.

3. Foljanvisningarna pa skarmen for att aktivera det inbyggda SIM-kortet.

-21-



Om du inte aktiverade SIM-kortet under lankningen av roboten kan du géra det genom att
trycka pa statusféltet pa startsidan:

1. Tryck pa Statusféltet pa startsidan.
2. Tryck pa knappen 4G-status.

3. Tryck pa Aktivera och vanta pa att aktiveringen ska slutféras.

@ ™

2 @ N Brs gom —&—{* 7 il @ros EBO%]
. o

Mammotion
XKXKKIOOOKKNK &

‘o’
Standby

» +
Start Task

S i Me
\ J

3.6 Forberedelser fore grasklippning

e Ta bort skrdp, I6vhdgar, leksaker, sladdar, stenar och andra féremal som finns pa
grasmattan.

e Séikerstéll att inga barn eller djur befinner sig pa grasmattan.

® Wi
Wi

| &
S ® ™ S

-22 -



e Se till att roboten ar korrekt dockad i laddningsstationen och att LED-lampan pa sidan
lyser rott. Slutfor sedan kalibreringen i appen.

® [or basta klippresultat rekommenderas att klippa i torrt vader. Om du klipper graset nar
det regnar kan gréset fastna pa roboten och f& den att glida. Klipp INTE gréset i daligt
vader, som vid kraftigt regn, skvader eller sné.

~\
5
N / . /
L 2

W

-23-



3.7 Kartlagga och klippa grasmattan

1. Tryck pa Skapa arbetsomrade pa startsidan.

2. Lasoch foljinstruktionernaiappen for att verifiera att roboten ar redo att kartlagga.
3. Tryck pa Starta kartlaggning for att bérja kartldgga grasmattan.

4. Tryck pa Klipp grés for att starta klippningen efter att kartldggningen &r klar.

2 7 Nl @ros @oow -]

a o

Mammotion
HXXXXRXKXKXK 4

o -

Standby

Create%ﬁ; Area
.

-] 9 &

Device

Flytta inte pd RTK-referensstationen ndr kartan har skapats, annars blir det fel pa
arbetsomradet. Om RTK-referensstationen skulle flyttas ska du installera den igen pa dess
ursprungliga plats, eller ga till 0 Robotinstallningar > Radera karta for att ta bort den
aktuella kartan och sedan kartlagga grasmattan igen.

f 2
3 20 M g Q]
A (24

Mammotion
KAXXXXXXXXXXK 4

G -

Standby

» +
Start Task
.
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3.8 Laddning

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Saladdar du

e Tryck pad 8 p3d sidan Karta i Mammotion-appen.

ELLER

e Tryck pa knappen ﬁ pa& roboten, och tryck sedan pa for att styra roboten till

laddningsstationen.

-25-



4 Daglig klippning
4.1 Snabbgrasklippning

Snabbgré&sklippning anvands fér engangsklippning av ej kartlagda grasmattor eller for
efterklippning utanfor kartlagda omréaden.

Rekommenderade anvdndningsomraden inkluderar:

e Klippomrdden som roboten normalt inte kan na.

e Tillfalliga klippuppgifter som inte kraver en fullstandig karta.
Sa har anvander du snabbgrasklippning:

® Tryck p4 @ > Betafunktioner > Snabbgrisklippning i appen.

f 2

* F i @ros g 0
a (23

Mammotion
KAXXXXXXXXXXK 4

G -

Standby

> +
Start Task
.

ELLER

o Hall nedtryckt i 5 sekunder och tryck sedan pa ™ pa roboten.

-26 -



4.2 Regelbunden uppgift (anpassade instéllningar)

Sa har anpassar du grasklippningen:

1. Tryck pa robotbilden f6r att 6ppna sidan Karta.

2. Tryck pa Klipp gras P for att 5ppna uppgiftssidan.

3. Tryck pa Arbetsomrade for att vélja omradet att klippa.

4. Tryck pa Instéllningar for att konfigurera uppgiftsinstéliningarna.
5

Tryck pa Starta for att bérja klippa.

(- N [ )
b9 Lo R JRO ¢ $eSemagm Q
a 0
: o - >
Mammotion
XO0D00B000X . [ ]
? ]
— 1
.- .
~% (>]
Standby
» +
Start Task
Standby  xomxxaoou
-] 9 -3
Device Service
N S J

/3_63
AV
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4.3 Schemalagd uppgift

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

@ ® Schemalagda uppgifter kan inte skapas medan roboten arbetar.

e Schemalagda uppgifter kan stéllas in nér ett arbetsomrade har skapats.

Sa har schemalégger du en automatisk grasklippning:

1. Tryck pa * pa startsidan om ingen uppgift har skapats &nnu.

2. Tryck pa Arbetsomrade for att vélja omradet som ska klippas.

3. Tryck pa Instéllningar for att konfigurera parametrar.

4. Tryck pa Schemaldgg for att stélla in datumet och tiden och tryck sedan pa Spara.
5

Tryck slutligen pa Spara igen for att bekrafta och spara den schemalagda uppgiften.

- ™
% 2 il @ros @eox Q

a (2

Mammotion
XEXHRHHICOOK 4
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5 Mammotion-app

Med Mammotion-appen kan du anpassa, hantera och 6vervaka din robot fullt ut, sa att du kan
styra din klippning var som helst.

5.1 Kartkomponenter

Virtuellt staket

Ett virtuellt staket fungerar som en osynlig barriar som definierar granser eller begransar
tillgangen till omraden dér du inte vill att roboten ska ga.

Rekommenderade anvédndningsomréden inkluderar:
e (Grasmattor med otydliga eller icke definierade omkretsar.

e Vattenspel som pooler eller dammar.

'd ™

Forbjudna zoner

Forbjudna zoner r omraden som du vill att roboten helt ska undvika. De ar avgdérande for att
skydda din robot fran skador och halla den borta fran kansliga eller farliga omraden. Roboten
kommer inte att klippa inom forbjudna zoner.

Rekommenderade anvédndningsomréden inkluderar:
e | agarabatter, sérskilt de som &r lagre dn 20 cm.

e Kanter till vattenkéllor sdsom dammar eller simbassanger - sérskilt dar tydliga grénser
inte finns.

e Transparenta féremal sasom myggnat eller glasdérrar.
e Mindre eller 1&gt liggande hinder sdsom tvéttlinor, taltrep eller vattenror.
e Husdjurskojor.

e Vardefulla eller kansliga vaxter inklusive grodor och prydnadsvaxter.
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e Bevattningsutrustning sasom slangar och sprinklers.

/ >

\ 4

Zoner med stoppforbud

En zon med stoppférbud &r ett omrade dar roboten stédnger av sitt system fér undvikande av
hinder nar den &r pa véaq till ett arbetsomrade eller en annan plats, och nar den &r pa véag for att
ladda. Det &r anvandbart for komplexa, men sdkra omraden dar roboten annars kan fastna.

Rekommenderade anvdndningsomraden inkluderar:
e Grasmattor som kan felaktigt identifieras som ogiltiga pa grund av olika sdsonger.

e Omraden med laga och sékra hinder.
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Lagga till virtuellt staket/forbjuden zon/zon med stoppforbud

1.

2,
3.
4.

Tryck pa robotbilden pa startsidan for att 6ppna sidan Karta.
Tryck pa Karta.
Tryck pa Skapa.

Valj Virtuellt staket/forbjuden zon/zon med stoppférbud och folj instruktionerna i
appen for att slutfora tillagget.

% & U @ros geow [+ ]

Mammotion
AXXXKXKXKXKXX o
-, = .

Standby

| d +
Start Task
.

]
Device

. i : J

5.2 Installningar for grasklippning

Klippbanelage

Vélj det optimala l&get baserat pa grdsmattans skick och det 6nskade utseendet i Klippa
gras > Instdllningar > Klippbanelage.

Endast runt omkretsar: Klipper endast grasmattans kanter.
Sicksack: Skapar klassiska randmonster.
Rutnatsmonster: Klipper i ett korsvis monster for ett tatt och jamnt resultat.

Adaptivt sicksack-monster: Roboten justerar automatiskt banan for stérre effektivitet.

Monster

L&qgg till text eller bilder pa din karta for att anpassa din grdsmatta och uttrycka dig sjélv. Pa
kartan, ga till Skapa > Ménster for att 1dgga till ett monster.
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5.3 Sdkerhet och skydd

Hinderdetektering

Justera robotens kénslighet for féremal och varierande terrdng i dess vag. Du kan vélja en av
tre kanslighetsnivaer i Klippa grés > Instéllningar > Hinderdetekteringslige:

e Kanslig: Okar robotens kanslighet fér bade vanliga hinder och omraden utan gras (t.ex.
asfalt, grus). Anvand detta ldge pa komplexa grasmattor.

e Standard: Upptacker och undviker vanliga hinder (t.ex. leksaker, mobler) som patraffas
under grasklippning. Detta ar den rekommenderade standardinstallningen.

® Av: Inaktiverar hinderdetektering. Anvand endast i specifika, kontrollerade miljoer dar
detektering ar onodig eller stor driften.

Regndetektering

Roboten ar utrustad med inbyggda regnsensorer. Nar funktionen ar aktiverad kommer
roboten automatiskt att sluta klippa och atervanda till laddningsstationen om regn upptécks.

® Aktivera den har funktionen i Instéllningar > Regnskydd.

Sakerhet for vilda djur

Den har funktionen hjalper till att skydda nattaktiva djur under nattdrift. Du kan stalla in
roboten till att utféra Laghastighetsklippning eller Stoppa klippning helt under natten.

® Aktivera denna funktion i Installningar > Sdkerhet for vilda djur.

5.4 Siékerhet och sparning

Geostaket-larm

Appen skickar dig ett push-meddelande om roboten rér sig mer &n 50 meter bort fran sitt
angivna arbetsomrade och varnar dig for potentiell obehérig forflyttning.

e G4 till Jag > Hitta min enhet och aktivera Platsmeddelanden for att anvanda funktionen.

Stoldskydd med GPS-sparning

Om din robot saknas kan du spéra den i realtid via GPS, forutsatt att roboten lankades till
Mammotion-appen.

e Gatill Jag > Hitta min enhet och aktivera Platsregistrerare for att anvanda funktionen.
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5.5 Positionering

Roboten anvander en LiDAR-modul, en visionsmodul och en RTK-referensstation for
positionering. Med en RTK-referensstation har roboten flera positioneringslagen. Du kan byta
positioneringslage i Statusfalt > Positioneringslage.

Antenn over datalank

RTK-referensstationen tar emot korrigeringar av satellitsignalen och 6verfér dem direkt till
roboten via en dedikerad LoRa-signal med 1ag latens. Detta l&dge erbjuder den mest stabila och
snabbaste kommunikationen av korrigeringsdata med lagsta mojliga latens.

Rekommenderade anvdndningsomraden: Grasmattor med fri sikt eller minimal stérning
mellan RTK-referensstationen och roboten, och dar roboten befinner sig inom LoRa-signalens
rackvidd.

Antenn over internet

RTK-referensstationen tar emot korrigeringar av satellitsignalen och skickar dem till roboten
via internet. Detta lage ut6kar den operativa rackvidden.

Rekommenderade anviandningsomraden:
e Stora eller komplexa grasmattor dar avstandet &r for langt for antenn Gver datalank.

e Grasmattor som har en stark och stabil Wi-Fi-tdckning for bdde RTK-referensstationen
och roboten.

iNavi NetRTK

Roboten tar emot RTK-korrigeringarna direkt fran en fjarrbaserad molntjanst via ett
4G-né&tverk, vilket eliminerar behovet av en lokal RTK-referensstation pa din fastighet.

Rekommenderade anvindningsomraden: Grasmattor dar det inte finns I&mpliga platser att
installera en RTK-referensstation och som tacks av ett stabilt 4G-natverk.
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5.6 Ladda upp loggfiler

Om problem uppstar under anvandningen kan du ladda upp motsvarande loggfiler for att
hjalpa vart tekniska supportteam att diagnostisera och korrigera problemet effektivt.

Sa har laddar du upp loggfiler:
1. Tryckpa Qfor att Oppna sidan Installningar.
2. Tryck pa Ladda upp loggfiler och f6lj anvisningarna i appen for att ladda upp.

Alternativt:

Ga till Jag > Ladda upp loggfiler och f6lj anvisningarna i appen for att ladda upp.

r” A
$ P56 gae O
A o

Mammotion
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5.7 Uppdatera fast program

Sakerstall att roboten och RTK-referensstationen ar uppdaterade till den senaste versionen av
fast programvara for en optimal upplevelse.

Sa har uppdaterar du fasta programvaran:
1. G&till Q@ >Enhetsinformation > Robotversion for att uppdatera fasta programvaran.
2. Sakerstall att roboten ar ansluten till ett stabilt natverk.

3. Under uppdateringen ska du undvika att stdnga appen, utféra andra atgarder eller sténga
av roboten.
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6 Underhall

For att sakerstalla optimal grasklippning och forlanga robotens livslangd rekommenderar
Mammotion regelbundna inspektioner och underhall. F6r att garantera sékerheten ska du
alltid anvénda skyddsklader sasom byxor och arbetsskor. Undvik att anvdnda 6ppna sandaler
eller vara barfota medan underhall utfors.

e Anvand INTE hogtryckstvatt eller Iosningsmedel for att rengdra roboten.

e Nar roboten har rengjorts ska den placeras pa marken i sin normala orientering - inte upp
och ner.

e Vand INTE pa roboten for att tvatta chassit. Om du vénder pa roboten fér rengéring ska du
se till att aterstalla den till korrekt orientering efterat. Den héar férsiktighetsatgérden &r ett
krav for att forhindra att vatten ldcker in i motorn vilket har mojligheten att paverkar
normal drift.

6.1 Rengoring

VARNING
e Sikerstall att roboten &r helt avstdngd innan ndgon rengdring utfors.
& e Stangalltid av roboten innan du vander den upp och ner.

e Narroboten vands upp och ner ska den hanteras forsiktigt for att undvika skador
pa LiDAR-modulen. i

Anvand en mjuk borste eller fuktig trasa for att rengdra robotens holje. Undvik att anvanda
alkohol, bensin, aceton eller andra fratande eller flyktiga I6sningsmedel da de kan skada
robotens utseende och inre komponenter.
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Underdel

Anvand skyddshandskar medan chassit och skarskivorna rengérs. Anvand en borste for att ta
bort skrap. Kontrollera bladen betraffande skador och sakerstall att bladen och skarskivorna
kan rotera fritt. Anvand INTE vassa féremal for att reng6ra underdelen.

Ta bort skarskivan (A) och skyddet for skarbladet (B) och reng6r dem noggrant. Var noga med
att inte utsatta LiDAR-modulen for tryck.

Hjul
Rengdr hjulen med en borste eller vattenslang. Ta bort eventuell lera.
Visionskamera/LiDAR-modul

Torka av linsen pa visionskameran/LiDAR-modulen med en trasa av mikrofiber f6r att ta bort
eventuella flackar.

Baksida
Rengdr regelbundet de bakre laddningsplattorna och den infrar6da mottagaren med en trasa

for att ta bort eventuella grasrester och smuts. Genom att halla dessa delar rena férhindrar du
laddningsfel.
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Rengora laddningsstationen

Koppla ur laddningsstationen innan du rengér eller utfér underhall pa den. Anvénd en borste
och trasa for att rengora den infraroda sandaren och laddningskontakten.

Rengo6ra RTK-referensstationen

Anvand en trasa for att torka av RTK-referensstationen och ta bort eventuell smuts.

6.2 Underhall av skarbladen

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

VARNING

, e Anvand alltid skyddshandskar nar du byter ut skarskivan eller bladen. Anvand
| 2 INTE en elektrisk skruvmejsel under installationen. '

e Nar du byter ut skérskivan eller bladen ska du byta ut alla skruvar samtidigt fér
att sakerstalla optimal skarprestanda. '

e [Efterinstallationen ska du forsakra dig om att alla skarblad roterar fritt.

e Vid langtidsférvaring ska du halla navmotoraxeln torr och ren for att garantera optimal
prestanda. Regelbundet underhall av motoraxeln férhindrar uppbyggnad av smuts och
fukt vilket kan paverka motorns drift. Motorn har en férvantad livslangd pa 1500 timmar i
drift.

e Skarbladen ar slitagedelar och ska bytas ut om de ar kraftigt slitna. Vi reckommenderar att
bladen byts ut var tredje manad eller efter 150 timmars anvandning. Om gréset &r tjockare
kan det vara nodvandigt att byta blad oftare.
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Byta ut skdrbladen

1.
2.

Stang av roboten.

Placera roboten upp och ner pa en mjuk och ren yta - se till att inte utsatta LiDAR-
modulen for tryck.

Anvand den inkluderade skruvmejseln med en stjarnbits for att ta bort de gamla
skarbladen.

Montera de nya skarbladen med de medfdljande skruvarna. Sakerstall att bladen kan
rotera fritt och ar sdkert monterade.
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6.3 Batteriunderhall

Ladda roboten till minst 80 procent innan langtidsférvaring for att fdérhindra
overurladdning av batteriet.

Ladda roboten till minst 80 procent med 90 dagars mellanrum, aven nar den inte anvands.

Sékerstall att laddningsportarna pa roboten &r rena och torra innan férvaring eller
laddning.

6.4 Forvaring

Forvara roboten och laddningsstationen pa ett korrekt satt for att garantera att roboten &r i
optimalt skick infor nasta sasong.

Forvararoboten

Om omgivningstemperaturen sjunker under -10 °C ska roboten férvaras inomhus.

1.

2.
3.

o

6
7
8.
9

Ta bort roboten fran laddningsstationen och se till att batterinivan &r minst 80 procent.
Stang av roboten.

Rengor roboten med en fuktig trasa eller en mjuk borste. Vand INTE roboten upp och ner
for att rengora chassit med vatten.

L&t roboten torka. Vand INTE roboten upp och ner under den har processen.

Applicera antikorrosionssmérjmedel pa laddningsdynorna. Anvand INTE kemikalierna pa
andra delar av roboten. Detta galler speciellt for kontaktytor i metall, forutom kontakterna.

Ta bort stétfangaren och rengér uttaget med en borste.
Rengdr stétfangaren med en borste.
Ta bort sakerhetsnyckeln.

Forvara roboten inomhus.

Forvara laddningsstationen

Om omgivningstemperaturen sjunker under -20 °C ska laddningsstationen férvaras inomhus.

1.

oo

Koppla bort nataggregatet.
Ta bort palarna
Anvand en borste och trasa for att noggrant rengora laddningsstationen.

Forvara laddningsstationen och nataggregatet inomhus.
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Forvara RTK-referensstationen

Om omgivningstemperaturen &r éver -20 °C:

1. Koppla bort RTK-referensstationen.

2. Vira kabeln runt RTK-referensstationen och dra at skyddskapan.
3. Tack RTK-referensstationen med en plastpase eller ett omslag.

Om omagivningstemperaturen sjunker under -20 °C ska du férvara RTK-referensstationen
inomhus:

Om RTK-referensstationen &r monterad pa marken ska du félja stegen nedan:
1. Radera kartan i Mammotion-appen.

2. Kopplabort RTK-referensstationen.

3. Demontera RTK-referensstationen fran monteringsstangen.

4. Tabortantennen.

5. Anvand en trasa och rengor RTK-referensstationen.

6. Forvara RTK-referensstationen, antennen och RTK-golvfastet inomhus.
Om RTK-referensstationen &r monterad pa vaggen ska du félja stegen nedan:
1. Koppla bort RTK-referensstationen.

2. Tabort RTK-referensstationen fran RTK-vaggfastet.

3. Tabortantennen.

4. Anvanden trasa och rengor RTK-referensstationen.

B. Forvara RTK-referensstationen och antennen inomhus.
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7 Transport och forflyttning

For langdistansfrakt rekommenderar Mammotion att originalférpackningen anvénds for
roboten, laddningsstationen och RTK-referensstationen.

Sa flyttar du roboten sékert:
1. Stangavroboten.
2. Anvand handtaget for att lyfta roboten.

3. Hall skarskivan borta fran kroppen.
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8 Kassera

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

. FORSIKTIGHET |
& Ta endast bort batteriet nar produkten ska kasseras. Om det tas bort i annat fall

upphér garantin att gélla. ’
Folj lokala bestammelser och krav nar du kasserar produkten.

Kassera inte batterier tillsammans med vanligt hushéllsavfall. Ta bort batteriet och Idmna in
det pa en atervinningsstation.

Sa tar du bort batteriet:

1. Vand roboten och lossa skruvarna med den medfdljande insexskruvmejseln.
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3. Klipp buntbandet och koppla bort batterikablarna.

4. Tabortbatteriet.
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9 Produktspecifikationer

9.1 Tekniska specifikationer

Standardversion (klipph6jd: 25-70 mm)

LUBA 3 AWD

Specifikationer

1500 3000 5000
Modell LUB3S1 LUB3S2 LUB3S3
Grasklippningsomrade 1500 m? 3000 m¥% 5000 m?
o etargay o o
Motor Fyrhjulsdrift (AWD)
g o 07395
Max. lutning vid kant 40 % (21,8°)
vertikarthinder 50 mm
Klippbredd 400 mm
Justera klipphojden 25-70 mm
Laddningstid (15-100 %) 80 min 105 min 130 min
:g:ﬂ::::;gaggfg%) 13 min 150 min 180 min
Automatisk laddning JA
St6ldsk¥dd. med JA
GPS-sparning
Geostaket-larm JA
Vision-geostaket JA
Lyftsensor JA

- 44 -



Standardversion (klipph6jd: 25-70 mm)
Lutningssensor JA
EU-/UK-modeller: -

RTK-signaltickning N/A AU-/NA-modeller:
Internet: 5 km

Datalink: 120 m

EU-/UK-modeller: 360° LiDAR-modul,

Positionering och 360~ LiDAR- Al-vision och NetRTK
naviaerin modul och Al
avigering Vision AU-/NA-modeller: 360° LiDAR-modul,
Al-vision och RTK
Undvika hinder 360° LiDAR-modul, Al Vision och fysisk stétfangare
Rostkontroll Alexa och Google Home
Vision-6vervakning JA
Anslutningsméjligheter 4G, Bluetooth och Wi-Fi
A-vagd ljudeffektniva Lwa=64 dB, Kwa=3 dB
A-vigd ljudtrycksniva Lea=56 dB, Kpa=3 dB
Robot: IPX6
Vattentat Laddningsstation: IPX6
RTK-referensstation: IPX6
Regndetektering JA
Rekommenderad . o
driftstemperatur Otill40"C
R:akonfmenderad 10 till 40 °C
forvaringstemperatur
Nettovikt 19 kg 19,35 kg
Matt (L x B x H) 690 x 533 x 279 mm
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Specifikationer

Modell
Grasklippningsomrade

Max. hantering av
omraden

Motor

Max. lutning inom
arbetsomradet

Max. lutning vid kant

Formagan att passera
vertikalt hinder

Klippbredd
Justera klipphdjden

Laddningstid
(15-100 %)

Klippningstid per
laddning (100-15 %)

Automatisk laddning

Stoldskydd med
GPS-sparning

Geo-larm

Vision-GeoFence

H-version (klipph6jd: 55-100 mm)

1500H
LUBSHI

1500 m?

15

80 min

113 min

LUBA 3 AWD

3000H

LUB3H2

3000 m?/

30

Fyrhjulsdrift (AWD)

80 % (38,6°)

40 % (21,8°)

80 mm

400 mm

55-100 mm

105 min

150 min

JA

JA

JA

JA
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LUB3H3

5000 m?

50

130 min

180 min



RTK-signaltackning

Positionering och
navigering

Undvika hinder
Rostkontroll
Vision-6vervakning
Anslutningsmdjligheter
A-vigd ljudeffektniva

A-vigd ljudtrycksniva

Vattentat

Regndetektering

Rekommenderad
driftstemperatur

Rekommenderad
forvaringstemperatur

Nettovikt

Matt (L x B x H)

H-version (klipph6jd: 55-100 mm)

Internet: 5 km

Datalink: 120 m

N/A

360° LiDAR-modul

och Al Vision 360" LiDAR-modul, Al-vision och RTK

360° LiDAR-modul, Al Vision och fysisk stétfangare
Alexa och Google Home
JA
4G, Bluetooth och Wi-Fi
Lwa=66 dB, Kwa=3 dB
Lra=58 dB, Kpa=3 dB

Robot: IPX6
Laddningsstation: IPX6
RTK-referensstation: IPX6

JA
0 till 40 °C
-10till 40 °C
19,5 kg 19,73 kg
690 x 528 x 309 mm
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9.2 Specifikationer for driftsband (for EU-modeller)

Robot

Kategori
LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GSM900

GSM1800

WCDMA band |

WCDMA band
VI

LTE band 1

LTE band 3

LTE band 7

LTE band 8
LTE band 20
LTE band 28

LTE band 38

Frekvensintervall (MHz)
863,1-869,85

2400-2483,5

2400-2483,5

5500-5700

5745-5825

880-915 (Tx); 925-960 (Rx)

1710-1785 MHz (Tx); 1805-1880 MHz
(Rx)

1920-1980 MHz (Tx); 2110-2 170 MHz
(Rx)

880-915 (Tx); 925-960 (Rx)

1920-1980 MHz (Tx); 2110-2 170 MHz
(Rx)

1710-1785 MHz (Tx); 1805-1880 MHz
(Rx)

2500-2 570 MHz (Tx); 2 620-2 690 MHz

(Rx)

880-915 (Tx); 925-960 (Rx)

832-862 (Tx); 791-821(Rx)

703-748 MHz (Tx); 758-803 MHz (Rx)

2570-2 620 (Tx), 2 570-2 620 (Rx)
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Maximal sédndareffekt (dBm)
<13,98

<20

<20

<20

<13,98

35

32

25

25

25

25

25
25
25

25



Kategori Frekvensintervall (MHz) Maximal séndareffekt (dBm)

LTE band 40 2 300-2 400 (Tx); 2 300-2 400 (Rx) 25
1659-1610

GNSS N/A
1164-1300*

*0BS! LUBA 3 AWD 1500/1500H/3000/3000H stéder inte denna driftfrekvens.
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9.3 Batteriets specifikationer

LUBA 3 AWD
Parametrar
1500/1500H 3000/3000H 5000/5000H
EU-/UK-/AU-modeller:
e Modell: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Inmatning: 200-240 V AC, 50/60 Hz, max. 1.5 A
Utmatning: 28 VDC,75 A, 210 W
Batteriladdare
NA-modeller:
e Modell: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Inmatning: 100-240 V AC, 50/60 Hz, max. 3 A

Utmatning: 28 VDC,75 A, 210 W

Batteri 216 VDC, 9,4 Ah, 21,6V DC, 12 Ah, 21,6 VDC, 15 Ah,
203 Wh 259,2 Wh 324 Wh
Batterimodell MWBT06S04P-02 MWBT06S04P-01 MWBT06S05P-01
Robot Inmatning: 28 VDC, 75 A
Modell:
LUBA 3 AWD 1500/3000/5000: CHG4402
Laddningsstation LUBA 3AWD 1500H/3000H/5000H: CHG4403

Inmatning: 28 V DC, 210 W
Utmatning: 28 VDC,75 A

Modell: RTK300
Inmatning: 12-28 VDC, 2,3 W

RTK-referensstation N/A

Laddningstemperatur 4-45°C

VARNING: Anvand endast den stromadapter som medfdljer produkten for att ladda batteriet.
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10 Garanti

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd garanterar att den hér produkten ar fri fran
material- och tillverkningsdefekter vid normal anvandning i enlighet med produktmaterialet
sasom det tillkdnnages av Mammotion under garantiperioden. Det publicerade
produktmaterialet inkluderar men ar inte begransat till bruksanvisningen, snabbstartsquiden,
specifikationer, ansvarsfriskrivningar och meddelanden i appen. Garantiperioden varierar for
olika produkter och delar. Se tabellen nedan for din produkt:

Komponent Garanti

Batteri

Motor

LiDAR-modul

PCBA 3ar

GPS-kit

Laddningsstation

RTK-referensstation
Om produkten inte fungerar sasom indikerat under garantiperioden ska du kontakta
Mammotions kundtjanst for hjalp.

e For produkter som har kdpts av en lokal aterférséljare ska du kontakta denne forst.

e Anvidndare maste visa upp ett qiltigt kdpbevis, kvitto eller ordernummer (vid
direktférsaljning fran Mammotion). Produktens serienummer &r ett krav for att pabdrja en
garantiservice.

e Mammotion kommer att gora allt for att korrigera problem via telefonsamtal,
e-postmeddelanden eller online-chatt.

® | vissa fall kan Mammotion indikera att du ska ladda ned eller installera specifika
programvaruuppdateringar.

e Om problemen kvarstar kan du behdva skicka produkten till Mammotion eller ett lokalt
servicecenter utsett av Mammotion for vidare bedomning.

e Produktens garantiperiod bérjar vid det ursprungliga ink6psdatumet som anges pa kvittot
eller fakturan.
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For forbestéllda produkter bérjar garantiperioden att gélla fran leveransdatumet fran det
lokala lagret.

Anvéndare maste hantera leveransen till Mammotion sjélva om de vill skicka produkten till
ett lokalt servicecenter eller Mammotion for vidare beddomning. Mammotion reparerar
eller ersatter produkten utan kostnad om problemet omfattas av garantin. Om sa inte ar
fallet kan Mammotion eller ett utsett servicecenter debitera en avgift i enlighet med detta.

Exempel pa fel som inte técks av garantin:

Underlatenhet att félja anvisningarna i bruksanvisningen.

Om produkten anlander skadad under transporten och inte avvisas vid leverans eller om
ingen officiell dokumentation, som bekraftar skadorna, tillhandahalls av kuriren.
Oférmagan att bevisa skador som har uppstatt under transport.

Produktfel pa grund av olyckor, felaktig anvandning, missbruk, naturkatastrofer sdsom
oversvamningar, brander, jordbavningar, exponering for mat eller vatskespill, felaktig
laddning eller andra yttre faktorer.

Skador som uppstar pa grund av att produkten har anvénts pa satt som inte ar tillatet eller
avsett enligt det som specificeras av Mammotion.

Modifieringar av produkten eller dess komponenter som vasentligt modifierar dess
funktionaliteter eller kapaciteter, utan féregaende skriftligt tillstand fran Mammotion.

Forlust, skada eller obehdrig atkomst till dina data.
Tecken pa manipulering eller andring av produktetiketter, serienummer osv.

Underlatenhet att uppvisa ett giltigt kdpbevis fran Mammotion, sdsom ett kvitto eller en
faktura, eller om det finns bevis pa forfalskning eller manipulation av dokument.
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